(| || " IR

i

Lﬂ_

envi

2

CIENCE & IMPACT

Intelligence artificielle au service
de |a sante des animaux
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Définitions

* Définition IA “Set of technologies aimed at computerizing the
cognitive tasks traditionally performed by humans.” MIT

Secteurs d’activités (cf rapport Villani)

e Utilisations IA . Santé
* Traitement du signal (image/son/capteurs) _Er:avri';‘;r;?tement
» Décision/Elaboration de “politiques” Défense
» Traitement du langage (ontologie/sémantique)
* Robotique C Uinteligente aricione va foll nous dopcser by |



Des projets

Résistance aux
antiparasitaires

f/

Antibiotiques:

Actions sur les
pathogénes

AN

Oviboost FUI (2015-2018)

PigletDetect — Carnot-FFE (2017-2019)

HealthyLivestok— H2020 (2018-2021)

E-Broiler Track - Casdar (2019-2021)

BeefSense- Carnot FFE (2019-2021)

Antibiotiques:

Microbiotes et
Résidus
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santé | slimentation | adnétique

De la métaphylaxie vers une thérapeutique de précision

e Intelligence artificielle
Positionnement sur le bien-étre
e Interactions multi-filieres

Thérapeutiques ®
individualisées

Support scientifique d’une start-up (détection précoce et
identification d’une maladie chez le chat) (2018-202? )

Détection précoce de la perte d’autonomie chez les séniors
PHRC (2020-202?)
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_PigletDetect: résultats individuels
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Casdar avec ITAVI

Objectifs:
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Apprentissage par renforcement

Un systéme dynamique markovien E L(E;i1|Eq1, - Et,Aq, o, A) = f(Eg Ap)

Une liste d’actions (a4, ..., a,)

Une récompense du passage de E, a E,, R; = R(E; Eryq)

Objectif : construire une politique I,y ; = (A¢tq, s Arsp),
) gui maximise la somme des gains futurs

t+p
E Z R
i=t+1

Observe le systeme

Appligque 'action a



